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Аннотация. В статье предлагается устройство автоматизированного 

электропривода для электромобиля. Электропривод включает в себя бесколлекторный 

двигатель постоянного тока (БДПТ), MOSFET драйвер для управления двигателем и 

автоматический регулятор, состоящий из набора датчиков и программируемого 

контроллера. Предложенное устройство при доработке до состояния автоматического 

электропривода, позволит создавать беспилотный транспорт в соответствии со всеми 

требованиями безопасности и надежности. 

Ключевые слова: беспилотный транспорт, автоматизация, электропривод, 

драйвер, контроллер, электромобиль. 
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Abstract. This article presents a design for an automated electric drive system for an 

electric vehicle. The electric drive system comprises a brushless direct current (BLDC) motor, 

a MOSFET driver for motor control, and an automatic regulator consisting of a set of sensors 

and a programmable controller. With further development to achieve full automation, the 

proposed device has the potential to enable the creation of autonomous transportation systems 

in compliance with all safety and reliability requirements. 

Keywords: autonomous transportation, automation, electric drive, driver, controller, 

electric vehicle. 

 

Устройство для создания беспилотного транспорта третьего уровня 

автоматизации включает в себя драйвер для управления двигателем, 
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контроллер ардуино для передачи данных скорости двигателя на 

компьютер, который имитирует электронный блок управления автомобиля 

[1].  

 

 
 

Принципиальная схема управления автоматизированным электроприводом 

 

Обозначения на рисунке: ЭБУ – электронный блок управления, К1 – 

контроллер для передачи сигнала с ЭБУ на драйвер Др, Др – драйвер для 

управления двигателем, БДПТ – бесколлекторный двигатель постоянного 

тока, KY-24 – модульный датчик Холла для преобразования скорости 

вращения двигателя в электрический сигнал, К2 – контроллер для 

передачи сигнала скорости двигателя на ЭБУ, Б – блок питания БДПТ [2]. 

Данная схема обеспечивает надежную обратную связь, модульность 

элементов системы обеспечивает надежность и возможность простого 

ремонта [3,4].  

Электронный блок управления обязательно должен отвечать 

требованиям быстродействия и надежности и иметь функционал, 

позволяющий программировать его и настраивать на новые датчики и 

вспомогательные контроллеры. Вспомогательные контроллеры К1 и К2 

нужны для того, чтобы разгрузить нагрузку на ЭБУ и ускорить работу 

системы в целом. Для исследования данной установки в лаборатории 

применены контроллеры ESP8266. Роль ЭБУ в лабораторных условиях 

выполняет компьютер [5]. 
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Лабораторный стенд показывает высокое быстродействие, надежную 

работу и соответствие всем требованиям по безопасности. Развитие 

данного устройства позволит создать модель беспилотного электромобиля. 
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Аннотация. В статье рассматривается проблемы построения следящего 

электропривода с электромагнитной порошковой муфтой.  

Ключевые слова: электропривод, нерегулируемый электродвигатель 

электромагнитная порошковая муфта. 
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