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Аннотация. В данной статье рассмотрен существующий роботизированный 

комплекс, служащий для непосредственного осмотра воздушных линий электропередач 
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(ВЛЭП). Показан основной функционал данного робота, а также достоинства, 

возникающие при его использовании. 

Ключевые слова: электрическая энергия, ВЛЭП, роботизированный комплекс, 

мониторинг, аварии. 
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Annotation. This article discusses an existing robotic complex that serves for direct 

inspection of overhead power lines (OHPL). The main functionality of this robot is shown, as 

well as the advantages that arise when using it. 

Key words: electrical energy, overhead power lines, robotic complex, monitoring, 

accidents. 

 

Высоковольтные линии электропередачи (ВЛЭ) являются связующим 

звеном между вырабатывающими станциями и конечными потребителями, в 

качестве которых могут выступать как физические, так и юридические лица. 

В связи с этим, ключевой задачей для энергетических компаний становится 

анализ состояния ВЛЭ, для того чтобы минимизировать возможность 

возникновения аварийной ситуации на них [1].  

Для данных целей используются различные технические и 

технологические решения, к примеру наиболее популярными являются: облет 

вертолетом с установленным на нем оборудованием участка линии и 

непосредственный осмотр бригадой инженеров [2,3].  

Однако в настоящее время актуальным становится использование 

специализированных роботизированных комплексов, которые 

устанавливаются на участок линии и осуществляют перемещение по нему, об 

одном из них пойдет речь в данной статье [4]. 

Канадский научно-исследовательский институт «Hydro-Québec» 

разработал мобильного промышленного робота (LineScout) служащего для 

осмотра ВЛЭП. Модель представлена на рисунке 1. 
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Рис. 1. Робот для обследования ВЛЭП LineScout 

 

В настоящее время данный роботизированный комплекс способен 

осуществлять перемещение по работающим воздушным линиям 

электропередачи (ВЛЭП), собирать информацию о состоянии линии. 

Благодаря электронной аппаратуре, находящейся внутри данного комплекса 

персонал, занимающийся анализом, способен  управлять им дистанционно с 

земли. Данный робот способен обнаружить повреждение линии, в зимний 

период удалить лед с ее поверхности, а также осуществить простой ремонт 

[5].   

Используя данный комплекс можно значительно уменьшить 

экономические и временные затраты на осмотр ВЛЭП, повысить 

эффективность осмотра, безаварийность работы, а также обезопасить 

работающий персонал. 
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Аннотация. Для проектирования печатных плат используются различные системы 

авторизированного проектирования, служащие для упрощения работы инженеров и 

минимизации ошибок, возникающих в процессе проектирования. В связи с этим данная 

статья посвящена рассмотрению существующей системы автоматизированного 

проектирования Altium Designer, включая ее основные функциональные возможности. 

Ключевые слова: печатная плата, УГО, САПР, автоматизация, посадочное место. 
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