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Аннотация: одной из наиболее приоритетных задач для электросетевого 

распределительного комплекса является бесперебойная передача электрической 

энергии к конечным потребителям, которыми могут являться различные промыш-

ленные предприятия. От их штатного функционирования зависит экономика различных 

регионов нашей страны. Вследствие этого, обеспечение надлежащего контроля 

состояния ВЛЭП, связывающих между собой электрические станции и конечных 
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потребителей, становиться приоритетной задачей для энергетических компаний. 

Однако существующие методы анализа состояния линий не являются оптимальными.  

В данной работе рассмотрена модель робота для обследования ВЛЭП  

и ее перспективы развития.  

Ключевые слова: роботизированный комплекс, воздушные линии электро-

передачи, мониторинг, электрическая энергия, энергоэффективность. 
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Abstract: one of the highest priority tasks for the electric grid distribution complex is 

the uninterrupted transmission of electric energy to end consumers, which may be various 

industrial enterprises. The economy of various regions of our country depends on their regular 

functioning. As a result, ensuring proper monitoring of the state of overhead power lines 

connecting power plants and end consumers is becoming a priority for energy companies. 

However, the existing methods for analyzing the state of lines are not optimal. In this paper,  

a robot model for surveying overhead power lines and its development prospects are 

considered. 

Keywords: robotic complex, overhead power lines, monitoring, electrical energy, 

energy efficiency. 

  

Воздушные линии электропередачи являются связующим звеном 

между потребителями электрической энергии и вырабатывающими 

станциям. От их работы, в эпоху автоматизации и цифровизации различ-

ных видов производств, зависит экономика отдельных регионов, так же, 

как и страны в целом. Поэтому одной из приоритетных задач для 

энергетических компаний становится поддержание ВЛЭП в надлежащем 

работоспособном состоянии, исключая возможности возникновения 

аварийных ситуаций на них [1,2]. 

Для обеспечения этого используют различные виды осмотра линий. 

Как правило наибольшее распространение среди них получили метод 

непосредственного осмотра ВЛЭП, метод их облета на летательных 

аппаратах, зачастую используют вертолет с установленными на нем 

различным датчиками, собирающими информацию о состоянии линий [3]. 

Первый тип осмотра является наиболее простым, однако не 

отличается особой точностью, к тому же достаточно времязатратен. 

Второй тип лишен указанных выше недостатков, но в связи с чрезмерной 

стоимостью анализа не всегда рентабелен [4]. 

Поэтому в настоящее время проявляется тенденция развития 

различных беспилотных летательных аппаратов, наземных платформ  
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с высокой проходимостью, различных роботизированных комплексов, 

способных производить анализ состояния ВЛЭП с достаточной точностью [5]. 

Вдохновляясь данной идеей на базе ФБГОУ ВО «КГЭУ» был 

разработан экспериментальный образец робота для обследования 

воздушных линий электропередачи, который устанавливается 

непосредственно на участок провода ВЛЭП и перемещается по нему 

рисунок 1. 

 

 
 

Рис.1. Экспериментальный образец робота для анализа ВЛЭП 

 

Полученная разработка устанавливается непосредственно на участке 

обследуемой линии, и после подачи управляющего сигнала, начинает 

перемещение по нему.  

Корпус изделия изготовлен при помощи технологии 3D-печати,  

и состоит из четырех тороидальных частей, попарно скрепленных между 

собой. В их верхней части проделаны специальные отверстия под 

двигатели. В нижней части располагается отсек под аккумулятор и плату 

управления роботом. 

В качестве двигателей выступают коллекторные электродвигатели 

постоянного тока, рассчитанные на питание 9 В. На них крепятся 

импровизированные колеса, содержащие по четыре лопасти в верхней  

и нижней части. 

Установка на провод осуществляется при помощи двух пружин, 

которые сжимаясь создают необходимое натяжение, не давая роботу 

упасть с участка обследуемой линии.  

В дальнейшем доработав технологию перемещения робота, 

возможна установка на него ряда датчиков, способных собирать 

необходимую информацию о состоянии ВЛЭП. 

Итак, используя данную разработку в будущем можно существенно 

снизить денежные и временные затраты на проведение анализа линии, что 

позволит повысить эффективность и рентабельность мониторинга 

состояния ВЛЭП, к тому же развитие таких роботизированных комплексов 

является перспективным для энергетических компаний.  
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