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Аннотация: В работе представлен высоковольтный синхронный электропривод компрессора, который управляется с помощью тиристорного возбудителя и позволяет экономить электроэнергию, снижая потери напряжения. Режим компенсации реактивной мощности осуществляется автоматически с помощью контроллера, входящего в состав МБВ, который отслеживает коэффициент мощности в заданном пределе.
Ключевые слова: Синхронный электропривод, тиристорный возбудитель, компенсация реактивной мощности.
Проблема, связанная с экономией электроэнергии в электрических сетях, является актуальной и по сей день. На каждом промышленном объекте принимаются определенные меры по поддержанию коэффициента мощности в необходимом диапазоне. Наличие в сети реактивной мощности приводит к ухудшению качества электроэнергии, просадкам напряжения в сети, увеличению тепловых потерь на проводах, снижению сроков службы приборов и так далее [3].
 Для решения данной проблемы возможно использование синхронного электропривода, который включает в себя автоматический режим компенсации реактивной мощности. Его задачей является экономия электроэнергии на предприятии за счет снижения потерь напряжения путем компенсации реактивной мощности из сети [6]. Одним из ключевых элементов данной схемы является микропроцессорный блок управления тиристорным возбудителем, который обеспечивает питанием обмотку возбуждения синхронного двигателя автоматически регулируемым выпрямленным током [4]. Функциональная схема представлена на рисунке ниже [5]. 
[image: ]
[bookmark: _GoBack]Функциональная схема синхронного электропривода с тиристорным возбудителем.
То есть при работе синхронного двигателя, подключенного к сети, контроллер, входящий в состав МБВ будет отслеживать коэффициент мощности и удерживать его в заданном пределе путем повышения тока возбуждения, подаваемого на обмотку [2]. Тем самым двигатель будет работать в режиме перевозбуждения в качестве ИРМ, что позволит ему компенсировать реактивную мощность и снижать тем самым потери напряжения в сети. Значение cosφ будет увеличиваться до необходимого значения за счет того, что двигатель будет потреблять реактивную мощность из сети [1]. 
Таким образом, проблему излишней реактивной мощности в сети можно решить с помощью использования микропроцессорного блока возбуждения с автоматическим отслеживанием коэффициента мощности. Это позволит наиболее эффективно использовать синхронные машины в технологическом производстве предприятий, где они уже установлены, а также снизить потери электроэнергии.
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