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Название программы для ЭВМ:
Программа для контроля и регистрации параметров инерциальной системынавигации беспилотного
транспортного средства городского электрического транспорта

Реферат:
Программа предназначена для работы инерциальной системы навигации беспилотного
городского электрического транспорта, позволяющей обеспечить стабильное бесперебойное
позиционирование транспортного средства посредством непрерывного вычисления координат
положения, ориентации и скорости (направления и скорости движения) в условиях полностью
отсутствующего сигнала спутниковых навигационных систем. Программа решает следующие
задачи: управление инерциальной системой навигации беспилотного городского электрического
транспорта; опрос датчиков в соответствии с заданнымалгоритмом; предварительная обработка
получаемого потока данных в режиме реального времени; организация беспроводной системы
управления инерциальной системы навигации. Тип ЭВМ: IBM PC – совмест. ПК; ОС: Mac OS,
Linux, Windows.

C++Язык программирования:

14 КБОбъем программы для ЭВМ:
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