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В статье предложено решение по автоматизации отдельных процессов 
экскурсионных мероприятий по территории энергетических и других производст-

венных предприятий, на основе применяемых в выставочной деятельности роботов-

промоутеров. Представлена конструкция рабочего прототипа разрабатываемого робота-

промоутера, способствующего привлечению внимания гостей выставок. Также данный 
робот можно применить в экскурсиях на производственных предприятиях. 

Ключевые слова: модель, асинхронный электропривод, рекуперация, матрич-

ный преобразователь частоты, энергоэффективность. 
 

THE AUTOMATION OF CERTAIN PROCESSES  

ON THE PRODUCTION LINES  

WITH THE USE OF ROBOT-PROMOTER 

 

Alexander Netfollowed Bogdanov, Igor Andreevich Ryabykh, Rafis Mavletovich Muratov 
 

 

The article proposes a solution for automating individual processes of excursion 

events on the territory of energy and other industrial enterprises, based on the robots used  

in the exhibition activities of promoters. The design of the working prototype of the developed 

robot-promoter, which helps to attract the attention of visitors of exhibitions, is presented. 

Also, this robot can be used in excursions at industrial enterprises. 

Key words: model, asynchronous electric drive, recuperation, matrix frequency 

converter, energy efficiency. 

 

Крупные энергетические и другие производственные компании 
регулярно организуют экскурсии для студентов и своих партнеров.  
В зависимости от производственного процесса, участников экскурсии, 
маршрут и представляемая информация могут различаться, но в боль-

шинстве случаев такие мероприятия требуют отвлечения ряда специа-

листов от непосредственной работы. 
Для автоматизации сопровождения отдельных этапов экскурсии 

возможно применение решения, используемого в выставочной деятельности. 
Современные роботы-промоутеры способны различать эмоции, запоми-
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нать объекты общения и предназначены для предоставления различной 
информации [1, 2]. Такие роботы до сих пор привлекают значительное 
внимание на выставочных мероприятиях и повышают эффективность 
участия компаний в них. Примерами роботов-промоутеров являются 
Promobot (Пермь) и Synergy Swan (Москва). 

Promobot (рис. 1) предназначен для работы в местах повышенного 
скопления людей, в которых робот помогает людям с навигацией, отвечает 
на вопросы, транслирует промо-материалы и запоминает каждого, с кем 
приходилось общаться. Promobot привлекает максимальную аудиторию  
к рекламируемому товару, а также исключает человека из данного 
процесса, поскольку работает автономно. Достаточно лишь запустить 
робота, после чего робот самостоятельно будет узнавать людей, предлагать 
им продвигаемую продукцию и консультировать по заранее заданным 
темам. 

Synergy Swan (рис. 2) представляет собой многофункциональную 
роботизированную платформу и способен выполнять множество функций 
в зависимости от заложенного программного обеспечения, например, быть 
роботом-промоутером или консультантом.  

  

Рис. 1. Promobot Рис. 2. Synergy Swan 

Несмотря на большую функциональность, роботы-промоутеры  
не смогут заменить экскурсовода на территории производственного 
процесса целиком [3]. Ставить таких роботов в отдельных цехах  
и участках экономически не целесообразно из-за их дороговизны.  

В настоящее время в Молодежном инновационном центре КГЭУ 
«Энергия» разрабатывается недорогой и компактный робот-промоутер, 
который возможно применить как на выставочных мероприятиях, так  
и во время экскурсий на производственных предприятиях (рис. 3).  
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Рис. 3. Конструкция рабочего прототипа разрабатываемого робота-промоутера 

В базовой комплектации робот-промоутер предназначен для раздачи 
бумажной информации (визиток, календарей, листовок). В дальнейшем 
планируется реализовать линейку данных роботов с добавлением 
информационной электронной панели, элементами захвата и др. 
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В статье рассматриваются результаты анализа рынка бытовых роботов и предло-

жена модель обучения разработке автоматизированных систем управления процессами 
путем разработки роботизированных устройств прикладного характера. Перспективой 
данного проекта должны стать внедренные образцы и команды, способные определить 
проблему, разработать решение и применить его. Представлены предварительные 
результаты реализации данной модели на базе МИЦ «Энергия». 

Ключевые слова: автоматизация, роботизация, бытовые роботы, промышлен-

ные роботы, робототехника, инженерная кибернетика. 


