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КОМПЬЮТЕРНОЕ МОДЕЛИРОВАНИЕ: ЗАДАЧИ И 

ПЕРСПЕКТИВЫ ПРИМЕНЕНИЯ 

 

Аннотация: В настоящее время робототехника 

распространена практически во всех сферах деятельности и 

производства, начиная от роботов садовников, заканчивая 

военными и космическими. Потребность в использовании 

роботизированной техники обусловлена необходимостью 

автоматизации производства и повышения за счет этого его 

объёма. Также робототехника позволяет более точно и 

безопасно выполнять сложнейшие манипуляции и огромные 

вычисления, исключая при этом человеческий фактор.  

Ключевые слова: робототехника; моделирование; 

информационные технологии; модель; компьютер. 

 

Постоянный прогресс, изменяющийся мир, то что 

казалось невозможным 20 лет назад, сейчас является обычным 

явлением. Роботы, робототехника, роботизированные системы 

управления – всё это неотъемлемая часть жизни. Сегодня уже 

никого не удивляет применение роботов в современном мире. 

Основные тенденции развития робототехники на сегодняшний 

день – полная автоматизация и интеллектуальный алгоритм 

выполнения задач. 

В основе большинства роботов лежит компьютерная 

модель – программа, которая реализует теоретическую модель 

некой системы. Важной задачей компьютерного моделирования 

есть ничто иное, как толкование, разъяснение и сравнение 

следствий моделирования с настоящем поведением субъекта 



 

 

изучения. Для компьютерного моделирования характерны такие 

главные этапы как: постановка задачи, поиск и выявление 

объекта для создания модели, определение основных свойств 

системы, формализация, проведение опытов и объяснение 

результатов. Существуют аналитическое и имитационное 

моделирование. При первом прорабатывают математические 

модели конкретного субъекта при помощи дифференциальных и 

алгебраических уравнений. Имитационное же моделирование 

осуществляется с помощью алгоритмов, которые воспроизводят 

действия системы путем совершения огромного количества 

простых операций. 

Главная задача робототехники – это конструирование и 

использование роботов и основанных на их применении 

роботизированных систем любого назначения. Робот – это 

своеобразный универсальный аппарат, который осуществляет 

механические действия, подражая человеку, занимающийся 

тяжелой физической деятельностью. 

В структуру робота прежде всего входят 

манипуляционные устройства или механические манипуляторы. 

Каждый из них снабжен приводами, электрическими, 

гидравлическими или пневматическими. Также присутствует 

специальное захватывающий механизм или инструмент, 

средства передвижения, модуль управления приводами и 

движением, специальные сенсорные датчики, камеры для 

чувствительности робота во внешней среде и вычислительный 

модуль. Основным достоинством роботов является их 

универсальность, многофункциональность и быстрая адаптация 

для решения новых операций. 

Рассмотрим спецификацию математических моделей 

роботов. Подразделяют пять разновидностей моделей, а именно: 

геометрические модели, которые служат для наглядного 

изображения визуальной составляющий робота; модели 

прочности, которые позволяют рассчитать максимально 

возможную прочность робота; модели кинематики, которые 

воспроизводят сравнительно медлительное передвижение 

роботов, без учета взаимного влияния элементов; модели 

динамики, которые учитывают взаимодействие элементов и 

представляют сравнительно быстрое передвижение роботов; 



 

 

модели управляемого движения – это модель перемещения 

робота посредством системы управления. 

Роботы подразделяются по способу управления на: 

программируемых, адаптивных и интеллектуальных. Машины с 

программным управлением – это роботы имеющие жестко 

заданный алгоритм. Их включают в группу первого поколения. 

Второе поколение – с адаптивным управлением, машины умеют 

контактировать с окружающим миром и воспринимать 

изменения, работать в непредвиденных ситуациях. И последние, 

роботы с интеллектуальным управлением, т.е. имеющие 

искусственный интеллект. Такие роботы имеют развитую 

систему восприятия данных, позволяющая им воспроизводить 

поведение человека в подобных ситуациях. Роботизированное 

будущее уже наступило. Темпы развития этого направления 

невероятны. Трудно представить, что будет через десяток лет. 

Уже сейчас невозможно вообразить мир без робототехники. Она 

проникла во все отрасли производства и автоматизировала 

человеческий труд. 
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