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В статье предложена имитационная модель асинхронного 

электропривода на базе матричного преобразователя частоты, 

представляющего собой комбинацию виртуального активного 

выпрямителя и виртуального автономного инвертора напряжения с 

непосредственным управлением по методу пространственно-векторной 

модуляции, выполненную в среде Matlab/Simulink. Представлены 

результаты моделирования асинхронного электропривода мощностью 2 

кВт, выполненного на базе матричного преобразователя частоты. 
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Рис. 1. Устройство асинхронного двигателя 

 

Текст публикуемого материала. 

 

Таблица 1 

Характеристики асинхронного электропривода 

 

№ Марка Модель 

Марка STAR SUNWALK 

 

Текст публикуемого материала. 
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